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	                                     振动单位：
	各种设备的所有机械问题及电气问题均会产生振动讯号，如果能掌握振动的大小及来源，就能在设备尚未严重恶化
	表示振动的四大要素：振幅、频率、相位和能量
	1）、振幅：代表振动的大小与设备或机械组件损坏的「严重程度」。
	2）、振幅的单位有：位移值（mm）、速度值（mm/sec）、加速度值（g）
	3）、频率：代表振动的来源，设备或机械组件损坏的「原因」。频率的单位有：每秒发生次数（Hz或CPS）
	4）、相位：代表测点间振动的相互关系，设备或机械组件的「运转模态」。相位的单位为：度（o） 
	5）、能量：代表振动的破坏力，设备或机械组件损坏的「冲击状况」。计算振幅时需以均方根值（rms）表示
	振动值的表示方式有：      
	A:位移值：1.在早期为大部份机械检测之标准单位；2.目前常用于固定型非接触式位移量测；3.低频（或
	B:速度值：1.普遍使用于各种机械之振动量测； 2.不论高频或低频皆适用；3.ISO标准所使用的单位
	C:加速度值：1.高频检测时使用；2.最常使用于轴承检测；3.振动冲击能量之检测。

